e Elektrischer Glasroboter GRE 485

KSF

Weiter geht es mit dem neuen selbstfahrenden, mandvrierfahigen Glasroboter GRE485 mit einer Tragféahigkeit von
485 kg. Perfekt fir das Entladen, den Transport und die Installation von grof3en Glasscheiben auf der Baustelle effi-
zient und sicher.

Max. Tragfahigkeit von 485 kg
Geschwindigkeit genau einstellbar Wunschposition

Leistungsmerkmal

. Selbstfahrende Geschwindigkeit:  Mit einer Geschwindigkeit von O - 5
km/h kann der GRE485 Glasscheiben schnell auf der Baustelle transpor-
tieren. Der Sicherheits-Stopp-Detektor sorgt dafiir, dass er bei Bedarf
schnell zum Stillstand kommt, was die Sicherheit insgesamt erhoéht.

. Umkipp-Alarmsystem: Das integrierte Kippalarmsystem ist ein
wichtiges Sicherheitsmerkmal. Sobald der Kippalarm erkannt wird,
schaltet sich der Betrieb aus Sicherheitsgriinden automatisch ab.

. Hydraulische Systemsteuerung : Das Hydrauliksystem ermdglicht
eine prazise Geschwindigkeitssteuerung beim Heben-Senken und
Teleskopieren des Auslegers. Dieses Mal3 an Kontrolle ist bei der
Arbeit mit schweren u. empfindlichen Materialien wie Glas unerlasslich.

. Vollstandig ausgefahrene Kapazitat des Auslegers:
Eine voll aus gefahrener Kapazitat von bis zu 190 kg.

. Saugnapfe : Ausgestattet mit Standard maRigen pneumatischen 6
Saugnapfen ausgestattet, gewahrleistet der GRE485 einen sicheren
und stabilen Halt an Glasscheiben wahrend des Transports und
Installation.

. Verlangerter Sockel, Abstand von 723mm erweitert auf 1053mm,
fur mehr Stabilitét im Betrieb.

7. Mandvrierbarkeit : Die Fahigkeit, die Mandvriergeschwindigkeit mit
praziser Winkelsteuerung ist bei der Arbeit mit groRen und zerbrechli
chen Glasscheiben unerlasslich. Sie ermdglicht eine prazise Positio-
nierung und reduziert das Risiko von Beschadigungen.

8. Seitenverschiebung der pneumatischen Wiege einstellbar von 120mm.

9. Kompakte Bauweise : Das kompakte Design, das eine einfache
Navigation durch schmale Gange und Tur6ffnungen erméglicht,
ist ein praktisches Merkmal fur Baustellen mit begrenztem Platz
Angebot. Es stellt sicher, dass der Roboter ohne Probleme
verschiedene Bereiche der Baustelle erreichen kann.

10. Abnehmbare Gegengewichte fir einfachen Transport.

11. Vakuum System Sicherheitsfaktor 2

Hubhohe (vertikal u. Giber Kopf 3,25m
Tragfahigkeit (voll ausgefahren) 190 kg
Saugnapf 6 X @ 254 mm
Gewicht 770 kg
Batterie 2x12V -80A
Seitenverschiebung 120 mm
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